KARTA UZGODNIEN

Skrzyzowanie DW 434 — ul.Gostyniska DW 432 w Sremie



1.0PIS TECHNICZNY

1 Wprowadzenie
11 Cel dokumentu

Celem dokumentu jest przedstawienie projektu wykonawczego organizacji ruchu w trakcie realizacji budowy

sygnalizacji skrzyzowaniu DW 434 - ul.Gostynska DW432 w Sremie.

1.2 Dokumenty powiazane (normatywne, zrédtowe, odniesienia i podreczniki).

Nr | Objasnienie
[1] |Ustawa z dnia 20.06.1997 — Prawo o ruchu drogowym ( Dz.U. Nr 98 poz.602 , Nr 123 p0z.123)

[2] | ROZPORZADZENIE MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003r.w sprawie szczegotowych
warunkow technicznych dla znakéw i sygnatow drogowych oraz urzadzen bezpieczenstwa ruchu

drogowego i warunkéw ich umieszczania na drogach

[3] |Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym wprowadzonej zarzgdzeniem
Ministra Transportu i gospodarki Morskiej oraz Spraw Wewnetrznych z dnia 6 czerwca 1990r. ( MP
nr 24 poz. 184 )

[4] | Plan robét

2 Stan istniejacy

DW 434 na wlotach posiada jezdnie dwukierunkowe o szerokosci 9,00- 11,50m.Wlot od Gostynia posiada dwa
pasy ruchu a od Poznania jeden.Na drodze nie ma ograniczeh w zakresie predkosci ruchu.

Wilot ul. Gostynskiej DW432 posiada dwa pasy ruchu i ograniczenie predkosci do 40 km/h.

Natezenia ruchu na skrzyzowaniu wynoszg w godzinie szczytu od 1300-1500 p.u /h.

3 Stan projektowany

W zwigzku budowg sygnalizacji opracowano projekt organizacji ruchu na czas robét.

Roboty beda mialy charakter krétko trwajacych a oznakowanie robét jest stacjonarne na caly czas
trwania prac.

Dla wyzej wymienionych robot opracowano nastepujgce schematy oznakowania:

e Plan organizacji ruchu nr1 —
e DW 434 WiIot od Gostynia pas prawy — montaz wysiegnika i sygnalizatora , wyciecie petli induk-
cyjnej
e Plan organizacji ruchu nr 2 —
e DW 434 WIot od Gostynia pas lewy — montaz wysiegnika i sygnalizatora , wyciecie petli indukcyj-
nej
e Plan organizacji ruchu nr 3 —

o WIlot od Poznania — wykonanie wysepki



e Plan organizacji ruchu nr 4 —
e DW 434 WIlot od Poznania pas lewy — montaz wysiegnika i sygnalizatora , wyciecie petli induk-
cyinej
e Plan organizacji ruchu nr 5 —
¢ DW 434 WIlot od Poznania pas prawy —wyciecie petli indukcyjnej
e Plan organizacji ruchu nr 6 —
e DW 432 Wlot od Sremu— montaz wysiegnika i sygnalizatora , wyciecie petli indukcyjnej
Podjecie prac na poszczegdlnych pasach ruchu musi by¢ poprzedzone ustawieniem oznakowania zgodnie z
odpowiednim planem. Na planach podano szczego6towg lokalizacje oraz typy oznakowania.
W trakcie robét konieczne jest wykonanie zabezpieczen majgcych na celu uniemozliwi¢ dostep osobom
nieupowaznionym do urzadzen i wykopow liniowych.
Do w./ w celéw nalezy stosowaé bariery U-20a i inne zabezpieczenia zgodne z przepisami.
W trakcie robét prowadzonych przy chodnikach nalezy zapewni¢ mozliwo$¢ ruchu pieszym .
Roboty nalezy wykonywac¢ poza godzinami szczytu w godz. 9.00-14.00 .
Oznakowanie na czas robét nalezy wykonac i ustawi¢ zgodnie z wymogami rozporzgdzenia, o ktérym mo-
wa w pktl. Znaki stosowane do oznakowania robot muszg by¢ o jedng grupe wielkosci wyzsze, niz stoso-
wane na danym odcinku drogi .
W zastosowanym na czas robét oznakowaniu i urzadzeniach bezpieczenstwa ruchu drogowego lica znakow
(tablic) powinny by¢ wykonane z folii odblaskowej typu 2 albo folii pryzmatycznej.
Na tylnej czesci tarczy znakéw zastosowanych do oznakowania rob6t drogowych, powinien by¢ umieszczony
wyréznik koloru zéitego, z folii nieodblaskowej o powierzchni nie przekraczajgcej 15 cm2, stupki znakéw zasto-
sowanych do oznakowania na czas rob6t powinny mie¢ ,wyréznik” w postaci naklejonego paska z zéttej folii
nieodblaskowej o0 szerokosci 3 cm.
Oznakowanie istniejace, kolidujgce z projektowanym na czas robét nalezy bezwzglednie kazdorazo-
wo zastania¢ w sposob nie powodujacy uszkodzenia, ani obnizenia jego parametréw technicznych,
pamietajac kazdorazowo o jego odstonieciu po zakonczeniu robét.
Krawedz robét od strony pasa ruchu musi by¢ wydzielona urzagdzeniami bezpieczenstwa ruchu dro-

gowego.

4.0go6lne warunki wprowadzenia zmian organizacji ruchu

1. Znaki drogowe, urzadzenia sygnalizacyjne i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego nalezy wykonac i
umiescic¢ zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003r. w sprawie szczegétowych
warunkow technicznych dla znakdéw i sygnatow drogowych oraz urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego i
warunkow ich umieszczania na drogach (Dz. U. Nr 220, poz. 2181, z p6zn. zm.).

2. Warunkiem wprowadzenia zmiany organizacji ruchu jest:

1) brak sprzeciwu ze strony organu zarzgdzajgcego ruchem;

2) dokonanie odbioru technicznego oznakowania i urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego w obecnosci:
przedstawiciela Wykonawcy oraz przedstawiciela Oddziatu/Rejonu WZDW wtasciwego dla danej drogi, ktory
dokona protokolarnego odbioru umieszczonego oznakowania wg ,Protokotu odbioru czasowej/statej organizaciji
ruchu”.

3. Niezgtoszenie faktu wprowadzenia zmian w istniejgcej organizacji ruchu, w tym brak odbioru oznakowania

potwierdzonego protokotem, co moze spowodowacé wykroczenie przeciwko bezpieczenstwu i porzgdkowi w



komunikacji, karalne z art. 84 lub art. 85 § 1 ustawy z dnia 20 maja 1971 r. — Kodeks wykroczen (Dz. U. z 2013
r. poz. 482).

4. W przypadku catkowitego zamkniecia drogi i koniecznosci wprowadzania objazdéw o zakresie i terminie
wprowadzanych zmian w obowigzujgcej organizacji ruchu nalezy powiadomi¢ w szczegoélnosci stuzby ratowni-
cze (np. pogotowie ratunkowe, straz pozarng), przewoznikéw, komunikacje publiczna.

5. W trakcie prowadzenia robét nalezy zachowa¢ mozliwos¢ dojazdow i dojsé, w tym szczegdlnie stuzb ratowni-
czych i komunalnych, do posesiji oraz obiektow objetych zakresem robét (o terminach i zakresie wprowadza-
nych ograniczen w ruchu kotowym wraz z podaniem mozliwosci dojazdu, powiadomi¢ nalezy administratoréw
budynkow i posesiji w strefie robot).

6. Jednostka prowadzgca roboty w pasie drogowym zobowigzana jest do utrzymania w nalezytym stanie zasto-
sowanych znakéw drogowych, urzgdzenh sygnalizacyjnych i urzgdzen bezpieczenstwa ruchu drogowego.

7. Zabezpieczenie i oznakowanie miejsca robot prowadzonych w pasie drogowym powinno zapewniac bezpie-
czenstwo uczestnikom ruchu drogowego oraz osobom wykonujgcym roboty.

8. W przypadku wprowadzania czasowej zmiany organizacji ruchu, znaki drogowe, urzadzenia sy-
gnalizacyjne i urzadzenia bezpieczenstwa ruchu drogowego nalezy umieszcza¢ w sposoéb nienaru-

szajacy istniejgcej nawierzchni chodnikéw i jezdni.

4 5. Uwagi koncowe

Nalezy uzyskac osobnym trybem zezwolenie zarzadcy drogi, w drodze decyzji
administracyjnej, ktéra wydaje sig¢ na podstawie Dz.U. z 2004r. Nr 204 poz. 2086 z dnia
21 marca 1985r. o drogach publicznych Art.40.1

Kazda zastosowana organizacja ruchu wymaga zawiadomienia przez jednostke wprowadzajgca organiza-

cje ruchu (np. zarzadce drogi) wtasciwego organu zarzgdzajgcego ruchem oraz wtasciwego komendanta

Policji, co najmniej na 24 godziny w przypadku prowadzonych robdt zwigzanych z utrzymaniem drogi, nie-

wymagajgcych catkowitego zamkniecia jezdni dla ruchu pojazdéw samochodowych, ktére wymagajg zmian

w organizacji ruchu wytgcznie w czasie wykonywania prac.

W zawiadomieniu nalezy podac¢ informacje zgodnie z formularzem, ktérego wzor zatgczono w projekcie.
Termin wprowadzenia tymczasowej organizacji ruchu 10. 2018

Termin przywrécenia statej organizacji ruch  12.2018



2.PLAN ORIENTACYJNY

Skala 1:10000




3.PLANY SYTUACYJINE



